
GPS定位系統 

       Global Positioning System，通常簡稱GPS 

      由美國政府於1970年代開始進行研製並於1994年完成。 

      GPS的特點： 

      全天候，不易受任何天氣的影響全球覆蓋（高達98%）
三維定點定速定時高精度測站間無需通視可移動定位。 

 

       GLONASS定位系統： 

      俄語：「ЛОНАСС」 

      由蘇聯在1976年組建，現在由俄羅斯政府負責運營。
1991年組建成具備覆蓋全球的衛星導航系統，從1982
年12月12日開始，該系統的導航衛星不斷得到補充，至
1995年，該系統衛星在數目上基本上得到完善。 

 

      北斗定位系統： 

      BeiDou (COMPASS) Navigation Satellite System 

      正在發展中的北斗二號則將在2012年底由10顆以上衛星
覆蓋亞太大部分地區，民用定位精度為10米。遠期目標
為2020年由35顆衛星提供覆蓋全球的導航能力。 

 

      伽利略定位系統： 

      伽利略定位系統（Galileo），是歐盟一個正在建造中的
衛星定位系統，有「歐洲版GPS」之稱第四個可供民用
的定位系統，預計會於2014年開始運作並在2019年完
工。 

 



GPS定位原理 

     GPS是由分佈在約20000km高空的21
顆工作衛星.3顆備用衛星，與在地面的
一個主控站.五個監測站所組成的。 

  

     GPS定位是測量無線電訊號的傳輸時間，
再依公式距離=速度x時間計算距離，
接著先利用三顆衛星做空間後方交會法，
可以得到兩個點其中一個便是我們的所
在位置。 

     但是由於前三個衛星定位時會有誤差因
此得到的會是錯誤的位置在經過第四顆
衛星訊號的計算修正後方可消除誤差得
到正確位置。 

 



   

      狹義相對論 

      相對性原理：物理規律的形式在任何的慣性座
標中是相同的。例如， 你坐在火車上時， 如果
對向也有一列火車，當你看到火車正在移動時，
你無法判斷自己所在的火車是靜止還是移動中 。 

      光速不變原理：真空中的光速在任何參考系下
是恆定不變的, 就算你用很快的速度去追一道光，
光的速度永遠是每秒30萬公里。 

      如果一個物體的速度越大，則時間膨脹影響就
越大，不嚴謹的說法即如果達到光速則時間就
會暫停。 

      廣義相對論 

      它最重要的是導出引力其實是時空的扭曲。牛
頓會告訴我們是因為地球有一股引力至地球發
出,吸引其他物件。可是愛因斯坦的廣義相對論
指出這個宇宙其實是由時空構成,大質量或大能
量的物體會把其附近的時空扭曲,這些扭曲的時
空會形成引力場。 

 





相對論和時間修正 


