
 

念 力 許 願 擺 
利用人體本身不自覺的輕微振動，如:肌肉的微顫、呼吸頻率不同所造成之

振動…等等。藉由共振造成擺錘的運動，不論多微小的能量，只要振動頻

率相同且持續加入，能量就會被累積，而形成更大的振幅。但感覺像是因

施加念力產生擺動，因而造成旁觀者的錯覺。 

振子通過有時間變化的外界刺激進行振動稱為受迫振動，振幅在共振的條

件下達到最大值。擺的系統中也是一樣，當身體施予擺的頻率與擺的擺動

頻率相符便會產生共振。 

 

 



傅柯擺 
將重的物體綁在一條很細長的線上，讓它開始擺動，過一

段時間會發現單擺擺動的方向改變了。這是因為單擺是離

開地面在擺動的，並不受地球的影響，但觀察者因位於與

擺不同的坐標系，而產生擺在轉動的錯覺。其實是觀察者

自己的運動產生與擺的相對運動。由此實驗人類第一次得

知地球自轉的事實。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

混沌擺 
此渾沌特性的運動系統由一個磁擺所組成，由於這系統中

磁鐵與磁鐵之間有所連結，運動會互相影響，所以整體的

運動像為複雜、無法預測。其運動狀態由啟動時的初始條

件所決定。 

 

重力共振擺 

行星會因為重力的緣故互相吸引，造成相互之間的作用力，使運轉的軌道軌

跡造成改變。土星環內卡西尼環縫形成也是如此。本實驗以磁鐵模擬重力看

是否有軌道改變的現象產生。 



 

耦合擺 

此現象為單擺間的共振而產生的耦合現象，因擺長相同的單

擺其週相同，並藉能量的傳遞而產生耦合的現象。 

多擺的實驗中，如果擺長都相同，會因為擺動頻率一致而產

生共振現象。再觀察其擺動的模式後，會發現所有擺動模式

皆能由幾種簡單的擺動所疊加而成，我們稱這幾種運動模式

為穩定模態(Normal mode) 

穩定模態的特徵為各擺長皆相同、運動方式週而復始以及為

最簡單的擺動模式(無法由其他擺動方法疊加而成) 


